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ROMAN KUIAVA

EMENTA

Sistema de Excitacdo. Sistemas de Controle de Velocidade. Sistemas Flexiveis de Transmissédo de

Energia Elétrica em Corrente Alternada FACTS.

PROGRAMA

1. Fundamentos gerais em estabilidade de sistemas dinamicos (1.1 Introducédo; 1.2 Modelos
dindmicos e representagdo matematica; 1.3 Espago de estados e sistemas de equacdes diferenciais de
primeira ordem; 1.4 Pontos de equilibrio; 1.5 Definicdo de estabilidade)

2. Modelagem dinadmica de um sistema elétrico de poténcia (2.1 Modelagem do gerador sincrono; 2.2
Modelagem do regulador de tenséo; 2.3 Modelagem da turbina e do regulador de velocidade; 2.4
Modelagem da rede de transmisséo e das cargas; 2.5 Modelagem matematica de um sistema de uma
magquina contra o barramento infinito; 2.6 Modelagem matematica de sistemas multimaquinas)

3. Estudos de estabilidade a pequenas perturbagdes (3.1 Célculo de pontos de equilibrio do modelo
dindmico de sistema de poténcia; 3.2 Técnicas de linearizagéo; 3.3 Analise da resposta do sistema a
pequenas perturbagdes; 3.4 Efeito do controle de excitagdo sobre a estabilidade)

4. Projeto e sintonia de estabilizadores de sistemas de poténcia (4.1 Sinais estabilizantes; 4.2 Projeto
e sintonia de estabilizadores: abordagem classica; 4.3 Projeto e sintonia de estabilizadores: abordagem
moderna; 4.4 Problemas associados ao controle projetado; 4.5 Propostas para a implementagéo de
controladores robustos)

5. Controle de frequéncia. Controle primario e secundario de velocidade.

6. Dispositivos FACTS.

OBJETIVO GERAL
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O aluno devera ser capaz de avaliar a estabilidade dinamica de um sistema elétrico de poténcia e realizar
o projeto de estabilizadores para o amortecimento de oscilagbes eletromecénicas em sistemas de

poténcia, tanto sob a abordagem classica, como a abordagem moderna de controle.

OBJETIVOS ESPECIFICOS

Analisar as caracteristicas dos modos de oscilacéo eletromecéanicos de um sistema elétrico de poténcia e

propbr medidas de controle que possam melhorar o desempenho dindmico de tal sistema

PROCEDIMENTOS DIDATICOS

A disciplina serd desenvolvida mediante aulas expositivo-dialogadas quando serdo apresentados 0s
conteudos curriculares tedricos. Serdo utilizados os seguintes recursos: quadro de giz, notebook e projetor

multimidia.

FORMAS DE AVALIACAO

A avaliacdo da disciplina sera feita através atividades em sala de aula e trabalhos computacionais. O

exame final consiste na realiza¢do de uma prova escrita
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